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Fişă de lucru 

Definiţii  

1. Fie d o dreaptă în planul P. Dreapta 𝑑′ ⊂ 𝑃  are aceeaşi direcţie cu dreapta d dacă 

𝑑 = 𝑑′ 

sau 𝑑 ‖ 𝑑′ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2. Mulţimea dreptelor din plan care au aceeaşi direcţie cu dreapta d formează 

DRECŢIA DREPTEI d. 

3. Fie 𝑑 ‖ 𝑑′ două drepte paralele în planul P.  Semidreptele (𝐴𝐵 şi (𝐴′𝐵′  au acelaşi 

sens dacă se află de aceeaşi parte a dreptei 𝐴𝐴′  (adică în acelaşi semiplan 

determinat de dreapta 𝐴𝐴′) ,  iar semidreptele (𝐴𝐵  şi (𝐴′𝐶   au sensuri opuse 

dacă se află d o parte şi de alta a dreptei 𝐴𝐴′   (adică în semiplane diferite 

determinate de dreapta 𝐴𝐴′). (Fig. 1) 

4. O pereche ordonată de puncte (𝐴, 𝐵)  se numeşte  Segment orientat sau Vector 

legat şi se notează 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗  . Punctul A se numeşte origine iar B se numeşte vârful 

segmentului orientat 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ . (Fig. 2) 

5. Lungimea segmentului [𝐴𝐵]  se numeşte modulul segmentului orientat 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ şi se 

notează |𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗| . 

Fig. 1 
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6. Dreapta AB se numeşte suportul segmentului orientat 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗, iar direcţia dreptei AB  

se numeşte direcţia segmentului orientat 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

7. Două segmente orientate  𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ şi 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ au aceeaşi direcţie dacă cele două drepte AB 

şi CD au aceeaşi direcţie. 

8. Două segmente orientate  𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ şi 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ au acelaşi sens dacă semidreptele (𝐴𝐵 şi (𝐶𝐷  

au acelaşi sens. 
 

 Fig. 2 

 

9. Două segmente orientate se numesc echipolente dacă au acelaşi modul, aceeaşi 

direcţie şi acelaşi sens. Exemplu: în fig. 2, 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ şi 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗  sunt echipolente, nu şi 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ şi 

𝐶𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ , acestea având sensuri opuse. Admitem ca notaţie pentru echipolenţă semnul “ 

~ “ 

10. Vector liber este mulţimea tuturor segmentelor orientate echipolente cu un 

singur segment orientat dat. Vectorii liberi se notează cu 𝑣 , 𝑢⃗ , 𝑤⃗⃗  , … , 𝑎 , 𝑏⃗ , 𝑐 , … 

11. Doi vectori se numesc coliniari dacă au aceeaşi direcţie. 
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Exerciţiu rezolvat: 

1) Se consideră pătratul ABCD şi fie O punctul de intersecţie al diagonalelor . (fig 3) 

 Fig. 3 

a) Să se scrie semidreptele cu 

sens opus semidreptei (𝐴𝐵  şi 

semidreptei (𝐷𝑂 

b) Să se scrie perechi de 

semidrepte care au acelaşi sens 

c) Să se scrie segmentele 

orientate echipolente cu segmentul 

orientat 𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ . 

 

Rezolvare:  

a) Semidreptele cu sens opus 

semidreptei (𝐴𝐵   sunt: (𝐵𝐴   şi (𝐶𝐷 

Semidreptele cu sens opus semidreptei (𝐷𝑂   sunt: (𝑂𝐷   şi (𝐵𝐷 

b) Perechi de semidrepte cu acelaşi sens sunt: (𝐴𝐵  şi (𝐷𝐶; (𝐵𝐴  şi (𝐶𝐷 ; (𝐴𝐷 

şi (𝐵𝐶 ;  (𝐷𝐴 şi (𝐶𝐵 ; (𝐴𝑂 şi (𝐴𝐶 ; (𝐶𝑂 şi (𝐶𝐴 ; (𝐵𝑂 şi (𝐵𝐷 ;  (𝑂𝐵 şi (𝐷𝐵 

c) Segmentul orientat echipolent cu segmentul orientat 𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗  este 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ : au 

acelaşi modul, aceeaşi direcţie şi acelaşi sens, scriem 𝐵𝐶 ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗   ~ 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗   

Exerciţiu temă: 

2) Se consideră rombul ABCD şi fie O punctul de intersecţie al diagonalelor . (fig 4) 

a)Să se scrie semidreptele cu sens 

opus semidreptei (𝐴𝐷  şi 

semidreptei (𝐶𝑂 

b)Să se scrie perechi de semidrepte 

care au acelaşi sens 

c)Să se scrie segmentele orientate 

echipolente cu segmentul orientat 

𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

Fig. 4 
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OPERAŢII CU VECTORI 

ADUNAREA VECTORILOR 

Fie  𝑎 , 𝑏⃗   doi vectori în plan, suma lor este vectorul 𝑠 = 𝑎 + 𝑏⃗  

REGULA PARALELOGRAMULUI 

Fie 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗   reprezentant al vectorului 𝑎  şi   

𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗   al vectorului 𝑏⃗   . 

Construim  𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ ~ 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗   şi  𝐸𝐺⃗⃗⃗⃗  ⃗ ~ 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

Completăm desenul cu FH şi GH, astfel 

încât figura geometrică să fie un 

paralelogram : 𝐹𝐻 ‖EG şi  FH=EG  la fel  

𝐺𝐻 ‖EF şi  GH=EF   

Suma vectorilor   𝑠 = 𝑎 + 𝑏⃗   respectiv a 

vectorilor 

 𝑠 = 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ ~  𝑠 = 𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐸𝐺⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐸𝐻⃗⃗⃗⃗⃗⃗      

Adică este vectorul diagonală a paralelogramului,  cu originea în originea vectorilor 

adunaţi, respectiv vectorul 𝐸𝐻⃗⃗⃗⃗⃗⃗  . 

REGULA TRIUNGHIULUI 

Fie 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗   reprezentant al 

vectorului 𝑎  şi   𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗   al 

vectorului 𝑏⃗   . 

Construim  𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ ~ 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗   şi  

𝐹𝐻⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ ~ 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

Suma vectorilor   𝑠 = 𝑎 + 𝑏⃗   

respectiv a vectorilor 

 𝑠 = 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ ~  𝑠 = 𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ +

𝐹𝐻⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = 𝐸𝐻⃗⃗⃗⃗⃗⃗      

Adică este vectorul cu originea în originea primului vector adunat şi vârful în vârful 

celui de-al doilea vector adunat, respectiv vectorul 𝐸𝐻⃗⃗⃗⃗⃗⃗  . 
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Regula poligonului 

Fie 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗   reprezentant al vectorului 

𝑎  ,   𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗   al vectorului 𝑏⃗  şi 𝐺𝐼⃗⃗⃗⃗    al 

vectorului 𝑐   . 

Construim  𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ ~ 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗   ,   𝐹𝐻⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ ~ 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ şi 

𝐻𝐽⃗⃗⃗⃗   ~ 𝐺𝐼⃗⃗⃗⃗  

Suma vectorilor   𝑠 = 𝑎 + 𝑏⃗ + 𝑐   

respectiv a vectorilor 

 𝑠 = 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐺𝐼⃗⃗⃗⃗  ~  𝑠 = 𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ +

𝐹𝐻⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ + 𝐻𝐽⃗⃗⃗⃗  = 𝐸𝐽⃗⃗⃗⃗      

 

Adică este vectorul cu originea în originea primului vector adunat şi vârful în vârful 

ultimului vector adunat, respectiv vectorul 𝐸𝐽⃗⃗⃗⃗  . 

Proprietăţile adunării vectorilor 

1.Comutativitate:  𝑎 + 𝑏⃗ = 𝑏⃗ + 𝑎 , ∀𝑎 , 𝑏⃗  

2.Asociativitate: (𝑎 + 𝑏⃗ ) + 𝑐 = 𝑎 + (𝑏⃗ + 𝑐 ), ∀𝑎 , 𝑏⃗ , 𝑐  

3.Vectorul nul 0⃗   este element neutru faţă de adunarea vectorilor, adică  𝑎 + 0⃗ = 0⃗ +

𝑎 = 𝑎 , ∀𝑎  

4.Pentru orice vector 𝑎   există vectorul opus notat  −𝑎   (vectorul opus are aceeaşi 

lungime, aceeaşi direcţie dar sens opus). Are loc relaţia   𝑎 + (−𝑎 ) = (−𝑎 ) + 𝑎 = 0⃗ ,

∀𝑎  

Exerciţiu rezolvat: 

3) Se consideră punctele distinte: A,B,C,D,E . Să se reprezinte vectorii sumă: 

a) 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ ; b)  𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ + 𝐵𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗   ;  c)  𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐵𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗ + 𝐷𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐶𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ 
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Rezolvare: 

a) 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

 

 

  

 

 

b) 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ + 𝐵𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐵𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = 𝐵𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗  

 

 

 

 

 

 

 

 

c) 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐵𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗ + 𝐷𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐶𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐶𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ + (𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐵𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗ + 𝐷𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗) = 𝐶𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐴𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝐶𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗  
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ÎNMULŢIREA VECTORILOR CU SCALARI (NUMERE REALE). VECTORI COLINIARI 

1. Fie 𝑣   un vector în plan şi ∝∈ 𝑅∗  . Vectorul ∝∙ 𝑣   este un vector cu aceeaşi 

direcţie cu 𝑣   , modulul este  |∝∙ 𝑣 | = |∝| ∙ |𝑣 | , acelaşi sens cu 𝑣    dacă ∝> 0, 

senc opus lui 𝑣    dacă ∝< 0 , iar pentru ∝= 0 se obţine vectorul nul 0⃗  . 

Exemplu: Fie 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗  

reprezentant  al vectorului  

𝑣   atunci  vectorul 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗    

reprezintă vectorul  3 ∙ 𝑣    

iar vectorul 𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗    

reprezintă vectorul  (−1) ∙ 𝑣  

 

1. Vectorii 𝑣    şi ∝∙ 𝑣    sunt vectori coliniari 

2. Vectorii  𝑎   şi 𝑏⃗    sunt coliniari dacă şi numai dacă ∃∝∈ 𝑅 astfel încât 𝑎 =∝∙ 𝑏⃗  . 

DESCOMPUNEREA UNUI VECTOR ÎNTR-UN REPER CARTEZIAN 

REPER CARTEZIAN ÎN PLAN. COORDONATELE UNUI VECTOR 
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𝑂 ( 0⏟
𝑎𝑏𝑠𝑐𝑖𝑠𝑎

; 0⏟
𝑜𝑟𝑑𝑜𝑛𝑎𝑡𝑎

)   𝐴(5; 7), 𝐵(2.5; 1.3) 

{O, OX, OY}  reper cartezian  OX perpendicular pe OY 

𝐷(𝑥; 𝑦) 

𝑂𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 𝑂𝐴⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ + 𝑂𝐸⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = 4𝑖 + 3𝑗        vector de poziţie 

 

Definiţii: 

1. Vectorii 𝑖  ⃗  de pe axa OX şi  𝑗 ⃗⃗   de pe axa OY,  de lungime 1, cu proprietatea de a fi 

perpendiculari, se numesc VERSORI 

2. Reperul XOY este format din cele două axe de coordonate  OX şo OY, O fiind 

originea comună, iar reperul cartezian este (𝑶; 𝒊 ⃗⃗ ;  𝒋 ⃗⃗ ) 

3. Vectorul 𝑂𝑀 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗   , unde 𝑀(𝑥𝑀; 𝑦𝑀) este un punct oarecare în plan, se numeşte 

vector de poziţie al punctului M.    

4. Vectorul  𝑂𝑀 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗  se descompune după direcţiile date de versorii 𝑖  ⃗  şi 𝑗 ⃗⃗  astfel : 

𝑂𝑀 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 𝑥𝑖  ⃗ + 𝑦𝑗 ⃗⃗ , numerele reale x, y se numesc coordonatele vectorului 𝑂𝑀 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗  

Sau spunem că 𝑂𝑀 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ = 𝑥𝑖  ⃗ + 𝑦𝑗 ⃗⃗  este descompunerea lui 𝑂𝑀 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  în funcţie de 

versorii 𝑖  ⃗  şi 𝑗 ⃗⃗ . 

Exemplu: în figura de mai sus considerăm punctele : C(4;2) şi D(1;3) 

Atunci vectorii de poziţie sunt: 𝑂𝐶 ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  = 𝑥𝐶𝑖  ⃗ + 𝑦𝐶𝑗 ⃗⃗    adică 𝑂𝐶 ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  = 4𝑖  ⃗ + 2𝑗 ⃗⃗  

iar 𝑂𝐷 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝑥𝐷𝑖  ⃗ + 𝑦𝐷𝑗 ⃗⃗    adică 𝑂𝐷 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 1𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗  

𝑅(−1; 2)   𝑂𝑅⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −1𝑖 + 2𝑗      

 

|𝑂𝑅⃗⃗ ⃗⃗  ⃗| = √(𝑥𝑅)2 + (𝑦𝑅)2 = √(−1)2 + 22 = √5 

 

𝑆(−2; 3)     𝑂𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −2𝑖 + 3𝑗  

|𝑂𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗| = √(𝑥𝑆)2 + (𝑦𝑆)2 = √(−2)2 + 32 = √13 

 

5. Modulul vectorului 𝑂𝑀 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗⃗  este |𝑂𝑀 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗ | = √(𝑥𝑀)2 + (𝑦𝑀)2 
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6. Deci un vector oarecare se poate descompune după versorii 𝒊 ⃗⃗   şi 𝒋 ⃗⃗           

𝒗 ⃗⃗  ⃗ = 𝒙𝒊 ⃗⃗ + 𝒚𝒋 ⃗⃗    , x şi y se numesc coordonatele vectorului , iar                     

|𝒗 ⃗⃗  ⃗| = √𝒙𝟐 + 𝒚𝟐 

Exemplu: 

Se dau vectorii 𝑎 ⃗⃗⃗  = 2𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗    şi 𝑏 ⃗⃗⃗  = −5𝑖  ⃗ − 𝑗 ⃗⃗ . Să se calculeze 𝑎 + 𝑏⃗   şi 2𝑎 ⃗⃗⃗  − 3𝑏 ⃗⃗⃗   . 

𝑎 + 𝑏⃗ = 2𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗ + (−5𝑖  ⃗ − 𝑗 ⃗⃗ ) = 2𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗ − 5𝑖  ⃗ − 𝑗 ⃗⃗ = −3𝑖 + 2𝑗  

2𝑎 ⃗⃗⃗  − 3𝑏 ⃗⃗⃗  = 2(2𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗ ) − 3(−5𝑖  ⃗ − 𝑗 ⃗⃗ ) = 4𝑖 + 6𝑗 + 15𝑖 + 3𝑗 = 19𝑖 + 9𝑗  

|𝑎 ⃗⃗⃗  | = √22 + 32 = √13 

|𝑏 ⃗⃗⃗  | = √(−5)2 + (−1)2 = √25 + 1 = √26 

7. Dacă avem două puncte 𝐴(𝑥𝐴; 𝑦𝐴) , 𝐵(𝑥𝐵; 𝑦𝐵)   atunci vectorul                           

𝐴𝐵 ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  = 𝑂𝐵⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ + (−𝑂𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗)   adică   𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (𝑥𝐵 − 𝑥𝐴)𝑖  ⃗ + (𝑦𝐵 − 𝑦𝐴)𝑗 ⃗⃗  unde  

(𝑥𝐵 − 𝑥𝐴)  şi (𝑦𝐵 − 𝑦𝐴)  se numesc coordonatele vectorului 𝐴𝐵 ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗   

Exemplu:  în figura de mai sus unde C(4;2) şi D(1;3) avem  

𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (𝑥𝐷 − 𝑥𝐶)𝑖  ⃗ + (𝑦𝐷 − 𝑦𝐶)𝑗 ⃗⃗       

𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (1 − 4)𝑖  ⃗ + (3 − 2)𝑗 ⃗⃗      

𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −3𝑖  ⃗ + 𝑗 ⃗⃗  

𝐷𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (𝑥𝐶 − 𝑥𝐷)𝑖  ⃗ + (𝑦𝐶 − 𝑦𝐷)𝑗 ⃗⃗       

𝐷𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (4 − 1)𝑖  ⃗ + (2 − 3)𝑗 ⃗⃗      

𝐷𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 3𝑖  ⃗ − 𝑗 ⃗⃗   deci  𝐷𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ adică sunt vectori opuşi 

Observaţie:  trebuie să fim atenţi la ordine pentru că se obţin vectori diferiţi 

8. Modulul vectorului 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗  este 

   |𝑨𝑩⃗⃗⃗⃗⃗⃗ | = √(𝑥𝐵 − 𝑥𝐴)2 + (𝑦𝐵 − 𝑦𝐴)𝟐 = 𝒅(𝑨,𝑩) 

unde 𝒅(𝑨,𝑩) este distanţa de la A la B 

Exemplu:    

 Dacă luăm un vector căruia i se cunosc coordonatele  𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −3𝑖  ⃗ + 𝑗 ⃗⃗   

atunci  pentru a calcula modului acestui vector folosim formula                    

|𝒗 ⃗⃗  ⃗| = √𝒙𝟐 + 𝒚𝟐 
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|𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗| = √(−3)2 + 12 = √9 + 1 = √10 

 

Dacă ştim două puncte de exemplu 𝐴(−5; 2) , 𝐵(0;−7) 

Pentru a afla modulul vectorului 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ se poate folosi formula  

   |𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗| = √(𝑥𝐵 − 𝑥𝐴)2 + (𝑦𝐵 − 𝑦𝐴)2   

 

|𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗| = √(0 − (−5))
2
+ (−7 − 2)2 = √52 + (−9)2 = √25 + 81 = √106 

  

Sau scriem vectorul 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗  folosind formula 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (𝑥𝐵 − 𝑥𝐴)𝑖  ⃗ + (𝑦𝐵 − 𝑦𝐴)𝑗 ⃗⃗  

𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (0 − (−5))𝑖  ⃗ + (−7 − 2)𝑗 ⃗⃗    

𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 5𝑖  ⃗ + (−9)𝑗 ⃗⃗  

şi acum calculăm modulul vectorului obţinut cu ajutorul formulei                   

|𝒗 ⃗⃗  ⃗| = √𝒙𝟐 + 𝒚𝟐      deci |𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗|√52 + (−9)2 = √25 + 81 = √106 

Exerciţii temă 

1. Să se calculeze distanţa dintre punctele:  a) 𝐴(2; 0), 𝐵(−1; 3)   

b) 𝐴(−4; 5), 𝐵(1; 2) 

9. Operaţii cu vectori:  

Adunarea : dacă avem vectorii    𝑣1 ⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝑥1𝑖  ⃗ + 𝑦1𝑗 ⃗⃗    şi 𝑣2 ⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 𝑥2𝑖  ⃗ + 𝑦2𝑗 ⃗⃗     atunci 

𝑣1 ⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝑣2 ⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (𝑥1 + 𝑥2)𝑖  ⃗ + (𝑦1 + 𝑦2)𝑗 ⃗⃗      iar  

𝑣1 ⃗⃗⃗⃗  ⃗ − 𝑣2 ⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (𝑥1 − 𝑥2)𝑖  ⃗ + (𝑦1 − 𝑦2)𝑗 ⃗⃗  

Înmulţirea cu un număr a unui vector:  dacă avem vectorul 𝑣 ⃗⃗⃗  = 𝑥𝑖  ⃗ + 𝑦𝑗 ⃗⃗   şi 

numărul 𝑎 ∈ 𝑅  atunci    a𝑣 ⃗⃗⃗  = 𝑎𝑥𝑖  ⃗ + 𝑎𝑦𝑗 ⃗⃗  

Exemplu: Se dau vectorii 𝑎 ⃗⃗⃗  = 2𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗    şi 𝑏 ⃗⃗⃗  = −5𝑖  ⃗ − 𝑗 ⃗⃗ . Să se calculeze 𝑎 + 𝑏⃗   şi 

2𝑎 ⃗⃗⃗  − 3𝑏 ⃗⃗⃗   . 

𝑎 + 𝑏⃗ = 2𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗ + (−5𝑖  ⃗ − 𝑗 ⃗⃗ ) =  2𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗ − 5𝑖  ⃗ − 𝑗 ⃗⃗ = −3𝑖  ⃗ + 2𝑗 ⃗⃗  

2𝑎 ⃗⃗⃗  − 3𝑏⃗ = 2(2𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗ ) − 3(−5𝑖  ⃗ − 𝑗 ⃗⃗ ) = 4𝑖  ⃗ + 6𝑗 ⃗⃗ + 15𝑖  ⃗ + 3𝑗 ⃗⃗ = 19𝑖  ⃗ + 18𝑗 ⃗⃗  

Exerciţii temă 

2.  Se dau punctele: 𝐴(0;−5), 𝐵(−2; 4), 𝐶(−1;−2)  . Să se determine coordonatele 

vectorilor 𝐴𝐵 ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗    , 3𝐴𝐵 ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ,  𝐶𝐵 ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗    , 𝑂𝐵 ⃗⃗⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 2𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ 
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10. Coordonatele mijlocului unui segment 

Fie 𝐴(𝑥𝐴; 𝑦𝐴) , 𝐵(𝑥𝐵; 𝑦𝐵)  şi  𝑀(𝑥𝑀; 𝑦𝑀)   mijlocul segmentului [AB] 

Coordonatele lui M se calculează astfel: 

 

𝑥𝑀 =
𝑥𝐴+𝑥𝐵

2
    şi  𝑦𝑀 =

𝑦𝐴+𝑦𝐵

2
 

Exemplu:  fie 𝐴(−3; 0) , 𝐵(2;−1)  atunci  𝑀(𝑥𝑀; 𝑦𝑀)   mijlocul segmentului [AB] are  

coordonatele  𝑥𝑀 =
𝑥𝐴+𝑥𝐵

2
=

−3+2

2
=

−1

2
= −

1

2
     

şi  𝑦𝑀 =
𝑦𝐴+𝑦𝐵

2
=

0−1

2
=

−1

2
= −

1

2
   deci 𝑀 ((−

1

2
;  −

1

2
) . 

11. Coordonatele centrului de greutate al unui triunghi 

Fie 𝐴(𝑥𝐴; 𝑦𝐴) , 𝐵(𝑥𝐵; 𝑦𝐵), 𝐶(𝑥𝐶 ; 𝑦𝐶)  şi  𝐺(𝑥𝐺; 𝑦𝐺)   centru de greutate al 

triunghiului ABC 

Coordonatele lui G se calculează astfel: 

 

𝑥𝐺 =
𝑥𝐴+𝑥𝐵+𝑥𝐶

3
    şi  𝑦𝐺 =

𝑦𝐴+𝑦𝐵+𝑦𝐶

3
 

Exemplu: fie 𝐴(−3; 0) , 𝐵(2;−1), 𝐶(0; 5)  atunci  𝐺(𝑥𝐺; 𝑦𝐺)   centru de greutate al 

triunghiului ABC are coordonatele: 

 

𝑥𝐺 =
𝑥𝐴+𝑥𝐵+𝑥𝐶

3
=

−3+2+0

3
= −

1

3
     

şi  𝑦𝐺 =
𝑦𝐴+𝑦𝐵+𝑦𝐶

3
=

0−1+5

3
=

4

3
      deci 𝐺 (−

1

3
;
4

3
) 

Exerciţii temă 

3.  Se dau punctele: 𝐴(2; 5), 𝐵(−3; 0), 𝐶(−1;−7)  .  

a) Să se determine coordonatele mijloacele segmentelor [AB] şi  [AC].  

b) Să se determine coordonatele centrului de greutate al triunghiului ABC  

c) Să se calculeze: 𝑂𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝑂𝐵⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ + 𝑂𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ − 3𝑂𝐺⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

 


